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Indication of type & model /

Oznaczenie typu i modelu

Indication of the Gearhead / Oznaczenia seryjne przektadni

oo § 5§ 50 J stz

Type
Seria

CG

Model

06 : 60 mm
07 :70 mm
08 : 80 mm
09 : 90 mm

Bearing
tozyska

B: Ball Bearing /
tozyska kulkowe

M: Metal bearing /
tozyska metalowe

F: Balls only for output
shaft, rest are metal /
tozyska kulkowe tylko dla
watka wyjsciowego,
pozostate metalowe

Ratio
Przetozenie

1:50

Available ratios,
page 6 /
Dostepne
przetozenia,
strona 6

Output shaft
Watek
wyjsciowy

Shaft g 12
Watek g 12

Indication of the motor / Oznaczenia seryjne silnika

Type Model Motor type Output shaft Output power Voltage Accessory
Seria Typ silnika Watek wyjsciowy || Moc wyjsciowa Napiecie Akcesoria
CM 06 : 60 mm I: Induction / A: Cylindrical 06:6 W SA: 1110V 4P T: Terminal box /
07 :70 mm Indukcyjny Shaft / 15:15W SB: 1¢220V 4P Puszka zaciskowa
08 :80 mm M: Reversible / Watek 25:25W B: Electromagnetic
09 : 90 mm Dwukierunkowy cylindryczny 40:40 W TB: 3g220V 4P brake /
G: Helical gear 60: 60 W TC: 3p380V 4P Hamulec
shaft / 90: 90 W TJ: 3g220V/380V elektromagnety
Watek wyjsciowy 4p F: Fan / Wentylator
przektadni TK: 3g480V 4P CF: Compulsory
walcowej TM: 3g220V/460V Zi?o/ d?eaciz
4P V: Speed variable /
Regulator predkosci
W: Temperature
control switch
/ Wytacznik
temperaturowy
W ‘9
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List of motor models / Dostepne modele silnikéw

Installation Conductive wire Terminal box 50/60 Hz 50/60 Hz 50/60 Hz
Motor type / Output power / measurement / 100/110V 220/230V 200/220/380V
e e e type / Typ drutu / Puszka . "
Typ silnika Moc wyjsciowa Wymiary . Single phase / Single phase / Three phase /
. przewodzacego zaciskowa s
montazowe Jednofazowy Jednofazowy Trojfazowy

List of optional accessories / Spis dostepnych akcesoriéw

Output Installation . . Speed Temperature
Phase voltage | Terminal box Electromagnetic . "
power / measurement / .. adjustement control switch Fan / Obce
q / Napiecie / Puszka brake / Hamulec i " 3
Moc Wymiary . / Regulacja / Wytacznik chtodzenie
o . . fazowe zaciskowa | elektromagnetyczny o
wyjsciowa montazowe predkosci temperaturowy

Regular fan /
Whbudowany
wentylator

060 mm 12110\220V

somm  18110\220
30220\380V

15110\220V

@o0mm 5 r00\380V

Y%



List of gear ratios / Lista dostepnych przetozen

m Gear ratio / Lista przetozen

3,5,6,7.5,9,12.5, 15, 18, 25, 30, 36, 50, 60, 75, 90, 100, 120, 150,
180, 200, 240, 300

CG06oS8

3,5,6,7.5,9,125, 15, 18, 25, 30, 36, 50, 60, 75, 90, 100, 120, 150,
180, 200, 240, 300

CGO08oS10

3,5,6,75,9,12.5, 15, 18, 25, 30, 36, 50, 60, 75, 90, 100, 120, 150,
180, 200, 240

CG09oS12

3,5,6,7.5,9,12.5, 15, 18, 25, 30, 36, 50, 60, 75, 90, 100, 120, 150,

CGO9asS15 180, 200, 240




Dopuszczalne sity poprzeczne i wzdtuzne/
Permissible overhung load and permissible thrust load

Kiedy maksymalne obcigzenie jest przytozone pionowo w punkcie 1/2 watka wyjsciowego
i przektadni, nazywamy je dopuszczalnym obcigzeniem poprzecznym (patrz: rysunek ponizej).

Kiedy obciazenie jest przytozone w kierunku rownolegtym do watka wyj$ciowego, nazywamy
je obciazeniem wzdtuznym (patrz: rysunek ponizej).

Permissible overhung load (kg) Permissible thrust load (kg)
/ Dopuszczalne obcigzenie / Dopuszczalne obcigzenie
poprzeczne wzdtuzne
CGO06B 15 3
CGO6M 8
CG07B 25 4
CGO7M 15
CGO08B 35 5
CGO8M 25
CG09B 45 10
CGO9M 35

SItA POPRZECZNA

4
4 E—‘ SILA WZDEUZNA

Sprawnosc przektadni/
Gear reducer transmission efficiency

CGO06BO 81% 73% 66%
CGO07Bo 81% 73% 66%
CGO08Bo 81% 73% 66%
CG09Bo 81% 73% 66%
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Outline of gear reducer / Zarys informacji o reduktorach

General introduction of speed reducer series / Zarys informacji o reduktorach

Calculation of reducer gear ratio / Obliczenia przetozenia

Nalezy wybra¢ wtasciwe przetozenie przektadni w oparciu o okreslone wymagania tak, by predkos¢ wyjsciowa przektadni odpowiadata
wymaganej predkosci maszyny roboczej.

i=N/N_

i = przetozenie przektadni

N,: Predkos$c¢ wyjsciowa przektadni

N,,: Predkos¢ obrotowa silnika

Torque calculation formula of direct link speed reducer / Obliczenia momentu obrotowego dla bezposrednio podtaczonej przektadni
Nalezy dobraé¢ odpowiedni model przektadni tak, by obstugiwat on wymagany moment obrotowy (moment staty)

Tg=Tm xixn

T,: Moment wyjsciowy przektadni

T.: Moment wyjsciowy silnika

n: Sprawnos¢ przektadni

Maximum permissible torque / Obliczenia momentu obrotowego dla bezposrednio podtaczonej przektadni

Moment wyjsciowy przektadni obliczany jest w oparciu o wzér przedstawiony powyzej.

Kiedy przetozenie jest wyzsze, wytrzymatosciowe obcigzenie przektadni moze by¢ ograniczone z uwagi na ograniczenia wynikajace
z jakos$ci wykonania przektadni oraz jej budowy strukturalnej. Z tego tez powodu wszystkie modele posiadajg okreslony maksymalny

moment obrotowy (patrz: rysunek ponizej).

Maximum permissible torque / Maksymalny moment obrotowy [Nm]

220
200 —_ W
/ / 15W
— 25W
180 — 40W
/ — 60W
160 / 0W
140

120

/
o/
// /

60 /j / /

Torque / Moment obrotowy [Nm]

/
/
/

N

40 -

20

5 75 125 18 30 50 75 100 150 200 300
Ratio / Przetozenie
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Permissible torque at direct link gearmotor / Dopuszczalny moment obrotowy
dla silnika bezposrednio podtaczonego do przektadni

60 Hz maximum permissible torque (kgcm)
60 Hz, maksymalny dopuszczalny moment (kgcm)

mnlﬂﬂﬂﬁ

o [ [0 s [ o o = o [0 [ ponEn
6W CMO06IG06 CGO06m 138 16 20 24 30 30

15w CMO07IG15 CGO7o0 26 39 47 58 70 98 118 15 19 23 276 384 46 50 50 50 50 50 50 50 50 o
25W CMO08IG25 CGO8n 41 63 76 95 114 16 19 23 31 37 45 62 75 80 8 8 8 8 8 8 80 80
40W CMO09IG40 CGO9o 63 10 12 15 19 26 30 37 45 54 65 90 100 100 100 100 100 100 100 100 100 -
60W CMO09IG60 CGO9o 98 16 19 24 28 40 47 55 69 83 100 138 160 175 200 200 200 200 200 200 200 -

90W  CMO09IG90 CGO9o 103 124 149 200 200 200 200 200 200

K'e.',“’.‘ek T wafka.\ W tym samym kierunku, co watek silnika W kierunku przeciwnym do silnika W tym samym kierunku, co watek silnika
wyjsciowego przektadni

50 Hz maximum permissible torque (kgcm)
50 Hz, maksymalny dopuszczalny moment (kgcm)

R = |~ ||~ |«]~ .

WMMMMEH.I.H.H

6W  CMO06IG06 CGO6o 138 16

15w CMO07IG15 CGO7o0 26 39 47 58 70 98 118 15 19 23 276 384 46 50 50 50 50 50 50 50 50 =
25W CMO08IG25 CGO8x 41 63 76 95 114 16 19 23 31 37 45 62 75 80 8 8 8 8 8 8 80 80
40W CMO09IG40 CGO9o 63 10 12 15 19 26 30 37 45 54 65 90 100 100 100 100 100 100 100 100 100 -
60W CMO09IG60 CGO9o 98 16 19 24 28 40 47 55 69 83 100 138 160 175 200 200 200 200 200 200 200 -

90W  CMO09IG90 CGO%o 103 124 149 200 200 200

et W tym samym kierunku, co watek silnika W kierunku przeciwnym do silnika W tym samym kierunku, co watek silnika
wyjsciowego przektadni
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Motor terminology / Parametry silnika

Wartosci znamionowe

Wartoéci znamionowe okreslajg wartosci graniczne
pracy silnika, wtaczajac w to moc wyjsciowa, napiecie,
prad, czestotliwo$¢, moment obrotowy, predkos¢ wyj-
$ciowa, itp. W zakresie wzrostu temperatury, wyréznia-
my dwa typy wartos$ci znamionowych: dla pracy ciggtej
i krétkotrwatej, cyklicznej.

Wartosci znamionowe dla pracy ciagtej

i krotkotrwatej

Wartosci znamionowe dla pracy ciagtej odnosza sie
do ciagtej pracy silnika przy znamionowym obciazeniu,
wartosci znamionowe dla pracy krétkotrwatej odnosza
sie do pracy silnika przy znamionowym obcigzeniu w
okreslonym okresie czasu.

Moc wyj$ciowa

Oznacza moc wytworzong przez silnik w jednostce cza-
su. Moc wytworzona przez silnik zalezna jest od jego
predkosci obrotowej i momentu obrotowego. Okresla
ja nastepujacy wzor:

Moc wyjsciowa (kW) = (TxN)/97400

T: Moment obrotowy

N: RPM*97400

Moment rozruchowy

Moment jest wytwarzany natychmiast po rozruchu sil-
nika. Silnik nie ruszy w przypadku, kiedy obcigzenie jest
wyzsze od wytwarzanego momentu rozruchowego.

Moment maksymalny
Moment maksymalny wytwarzany pod okreslong cze-
stotliwoscia napiecia zasilajgcego. Silnik przestaje

dziata¢ natychmiast, gdy obcigzenie jest wyzsze
od tego momentu.

Moment nominalny
Moment wytwarzany przy znamionowej predkosci
obrotowej nazywamy momentem znamionowym

Synchroniczna predkos¢ obrotowa

Czestotliwosc silnika i liczba par biegunéw decyduja
o jego predkosci obrotowej. Obowiazuje nastepujacy
wzor:

Ns: Synchroniczna predkos¢ obrotowa

120: Stata

f: Czestotliwosc

P: liczba par biegundéw

Przyktad: Predkos¢ synchroniczna dla 4-biegunowego
silnika, przy czestotliwosci 60 Hz, wynosi:
Ns=(10x60)/4=1800 RPM

Predkos¢ obrotowa biegu jatowego

(bez obcigzenia)

Wyjsciowa predkos¢ obrotowa silnika pracujgcego bez
obcigzenia

Poslizg

Jedna z metod wyznaczajacych predkos¢ obrotowa
silnika, wzér jest nastepujacy:

S: poslizg

S=(Ns-N)/Ns

Ns: Predko$¢ synchroniczna

N: Predkos$¢ obrotowa silnika pracujacego bez obcig-
Zenia

Nm 0.40
0.36

0.32
Moment nominalny

0.28
0.24
Moment rozruchowy
0.20
0.16
0.12
0.08

0.04

Predkos$¢ nominalna

Moment maksymalny

Predkos¢
synchr;miczna

0 0.400

0.800

1.200 1.600 | 2.000

RPM Predko$c¢ bez obcigzenia

10
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Basic calculation of motor capacity / Podstawowe obliczenia aplikacji

Belt conveyor / Przenosnik tasmowy

Moc na biegu jatowym
P,=9.8xux@xvxlxn (W)
P, = (P, + P, +P;) x 100/n (W)

Moc wyjéciowa
P,= (ux Qx1)/367 (W)

Moc pionowa
P3=+QxH/367 (W)

P.: wymagana moc (W)

I: dtugosc¢ przenosnika (odlegtosé
miedzyosiowa) (m)

®: masa jednostkowa pasa (kg/m)
K wspotezynnik tarcia

v: predkosc (m/s)

Q: objetosc¢ transportowana (kg/h)
n: sprawnosc (%)

H: réznica wysokosci pomiedzy
dwoma koricami przenosnika (m)

Field of lifting up the loading / Pole ruchu poziomego na powierzchni

styku

silnik

P,= @ x v/6.12 x 100/n (W)

P.: wymagana moc (W)
®: obcigzenie (kg)

v: predko$é (m/s)

n: sprawnosc (%)

Field of driving inertia body / Pole bezwtadnosci
ciata napedzanego

Field of level movement on constact surface /
Pole ruchu poziomego na powierzchni styku P,=1.027 x Nx T (W)

P.=ux@xV/6.12 (W)
T = GD?/375 x N/t (kgm)

P,: wymagana moc (W)

n: predko$é obrotowa (rpm)
v: predko$¢ (m/s)

K wspdtczynnik tarcia

T=GD?/375 x N/t (kgm)

P,: wymagana moc (W)

n: predko$¢ obrotowa (rpm)

T: moment (kgm)

GD2: efekt kota zamachowego (wliczajgc efekt kota
zamachowego wirnika) (kg/m?)

t: czas rozruchu (s)

Uwaga: Powyzsze wzory obowiazuja dla normalnych
warunkoéw pracy. W uwzglednianej aplikacji prosimy
wzigé pod uwage parametry bezpieczenstwa projekto-
wanego napedu, wahania zrédta zasilania, przyspiesze-
nie rozruchowe i obcigzenie.

A

// ﬁ' DY € aney =



Motor terminology / Parametry silnika

Rézne metody instalacyjne opisane sg z uwagi na rézne typy watkdéw wyjsciowych silnika.

Cylindryczny watek wyjsciowy

Po wywierceniu otworéw w tablicy montazowej, uzyj nakretek i $rub, aby zamontowac silnik do tablicy (nakret-
ki i $Sruby nie sg dotaczane do oferowanego silnika). Prosze, upewnij sie, ze nie wystepuje zaden luz pomiedzy
tablica montazowg a powierzchnig montazows silnika.

Installation
Scre’:w size / torque (Nm)
Sruba / Moment
dokrecania
CMO06\CG06 M4 1.96
CUOAEED 15 6D Uwaga: Nie umieszczaj silnika uko$nie w stosunku do
CMO08\CG08 M5 2.45 otworéw montazowych i nie uzywaj nadmiernej sity. Moze to
CMO9\CGO9 M6 294 spowodowac uszkodzenie silnika.

// .—"
przektadnia - Y /f tabllica montazowa

$ruby dostarczone

7 przekfadnia podktadka G éruby montazowe

nakretka 3/‘

- e =
‘/ podkfadka 0/(

Rys. 1 Rys. 2

Watek do wspoétpracy z przektadnia walcowa

Po wywierceniu otworéw w tablicy montazowej, uzyj 4 $rub i nakretek dostarczonych z przektadnia, by zamon-
towac przektadnie i silnik do tablicy. Upewnij sie, ze nie wystepuje luz pomiedzy kotnierzem silnika i wnetrzem

przektadni. (Uwaga: Obracaj przektadnie ostroznie, by zamontowac jg do silnika. Unikaj uzycia nadmierne;j sity,

by nie uszkodzi¢ kot zebatych, co moze spowodowad hatas podczas pracy, skrécenie zywotnos$ci motoredukto-
ra lub nawet spowodowa¢ wypadek).

Pozostaw tyt silnika w odlegtosci przynajmniej 10 mm od przeszkdd lub otwdrz wywietrznik, gdy uzywasz
silnika z wiatrakiem.

Instrukcja instalacji kondensatora (tylko
dla silnikéw jednofazowych)

Przed instalacja upewnij sie, ze parametry
kondensatora sa takie same, jak parametry
podane na tabliczce znamionowej silnika.
Aby zainstalowa¢ kondensator, uzyj srub
M4 (nie sg one dotaczane do silnika). Q

(Uwaga: Dostosuj moment instalacyjny do
fap montazowych. Kondensator powinien - — g
by¢ umieszczony w odlegtosci co najmniej §

10 cm od silnika, w innym przypadku
nadmierna temperatura skroci zywotnosé
kondensatora). Rys. 3 Rys. 4

12 | JApPIVEXIN
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Measurement and sepcification of supplied screws / Pomiar i specyfikacja
dla dotaczonych srub

-y Rys. 2

Rys. 1 =
silnik ., /

przektadnia

tabllica montazowa

podktadka

nakretka

nakretka @)ﬁ

Y
A

Screw Iengt’h’L(mm) Gasaleds
/ Dtugosé sruby A :
Specification
(mm)

1 CG06m3~75S8 65 M4 P0.7
: I T .
3 CG07o3~75510 70 M5 P0.8
¢ cowoawsto 75 Mspos
5 CG08m3~75510 70 M5 P0.8 Rys. 1
¢ comgoeso w0 MsPos
7 CGO9o3~75512 85 M6 P1.0
o cowoawsiz 95 MePlo
9 CG09o3~75515 85 Mé P1.0
0 coweoasts e MePlo
11 CG08m3~75510 + CGO8B10X 110 M5 P0O.8
12 om0 wses
13 CG0903~75512 + CGO9B10X 140 Mé P1.0
14 S wemo
15 CG0903~75515 + CGO9B10X 140 Mé P1.0
16 S0 w0
A
# BIPIVEXIN | 13
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Diagram of gearhead / Rysunek ztozeniowy przektadni. Rozstrzelony

;_":‘r
W’
i

c/d"
0/
L
7 §

—
X ny
F
e

m Name of parts / Nazwa czesci m Name of parts / Nazwa czesci

1 Ball bearing / £ozysko kulkowe B gear / Koto zebate B

& D gear / Koto zebate D 11 Ball bearing / £ozysko kulkowe

4 Ballbearing/totyskokulkowe 12 Gearshell/Obudowaprzetadni
5 HEX. nut / Nakretka heksagonalna 13 Oil seal / Uszczelka olejowa

7 Rear cover / Pokrywa tylna 15 HEX. screw / Sruba heksagonalna

8
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Diagram of motor / Rysunek ztozeniowy silnika. Rozstrzelony

m Name of parts / Nazwa czesci m Name of parts / Nazwa czesci

1 Oil seal / Uszczelka olejowa 9 Wave-washer / Podktadka falowa
& Ball bearing / £ozysko kulkowe 11 Motor housing / Obudowa silnika
4 RRing/PlerscienR 12 Fan/Wentyltor
5 Motor gearshaft / Watek silnika 13 Fixing screw / Sruba montazowa
7 Rotor / Wirnik 15 Screw / Sruba
7
o 1 BRI | 15




Induction reversible motor/

Silniki indukcyjne dwukierunkowe

po:
25

Wos
Ig:
Eo,
45
lllg_:v
g1

Wiasciwosci silnika indukcyjnego: dotyczy silnikéw jednofazowych lub tréjfazowych pracujacych w trybie
ciggtym w jednym kierunku.

Wiasciwosci silnika dwukierunkowego: dotyczy silnikéw jednofazowych pracujacych w trybie czestych zmian
kierunku (co ok. 30 minut).

Motor general specifications / Ogoélne parametry silnikow

Impedancja izolacji: pomiar za pomocg DC500V wysokorezystancyjnego miernika umieszczonego pomiedzy
cewka i obudows silnika, odczyt to 100M lub wyzszy.

Odpornos¢ izolacji na cisnienie: przytozono 50 Hz lub 60 Hz, 1.5 kV napiecie pomiedzy cewka i obudows silni-
ka na czas jednej minuty - nie odnotowano Zadnych nieregularnosci.

Nagrzewanie: zbadane metodg rezystancyjng - po tym, kiedy silnik wszedt w zakres pracy znamionowej, tem-
peratura pozostaje nizsza niz 80°C.

Izolacja: B(130°C).

Ochrona: silnik z przewodem przewodzacym ma IP20; silnik z puszka zaciskowa ma IP54.

Temperatura pracy: -10°C - +50°C (kondensator silnika -10°C - +40°C) (bez zamrazania).

Wilgotnos¢ srodowiska pracy: 85% lub mniejsza (bez kondensacji).

Motor wiring diagram / Schemat potaczen silnika

Single-phase motor / Silnik jednofazowy Three-phase motor / Silnik tréjfazowy

CCw m CW CCW m CW

czerwony ﬂ ") 70ty ﬂ
. = RO ®
zasilanie CW biat
iaty W czarny (czerwony)
Q silnik s O O silnik
czarny , biaty
O @ ‘W’ O
W T C
@ | [° O
kondensator
16 @ PIVEXIN
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List of induction motor models/

CMoBIG2STE

Spis modeli silnikéw indukcyjnych

GEAR HEAD
CG‘_:I89505 10
MucTion moTOR

| Mo [ e

Moment Moment Pojemnosé

wyjsciowa plapiecls ElEEtnY ol rozruchowy nominalny Obr(.’ty kondensatora
Okragty watek Przektadnia (W) W\ (P) (Hz) (Nm) (Nm) (r/min) (uf)
50 0.043 0.049 0.25 1300
CMO6IA06SA CMO6IGO6SA 1@110 4 2.5(250V)
6 60 0.044 0.037 0.22 1630
50 0.039 0.044 0.14 1300
CMO6IA06SB CMO06IG06SB 1@220 4 0.7(450V)
60 0.052 0.037 0.12 1360
50 0.079 0.120 0.38 1300
CMO7IA15SA CMO07IG15SA 13110 4 5(250V)
1 5 60 0.098 0.096 0.34 1600
50 0.086 0.120 0.20 1200
CMO07IA15SB CMO07IG15SB 1@220 4 1.2(450V)
60 0.084 0.095 0.18 1600
50 0.127 0.183 0.43 1300
CMOB8IA25SA CMO8IG25SA 1@110 4 6(250V)
2 5 60 0.118 0.145 0.45 1600
50 0.142 0.178 0.21 1330
CMO08IA25SB CMO08IG25SB 1@220 4 1.5(450V)
60 0.154 0.147 0.20 1640
50 0.583 0.202 0.23 1300
CMO8IA25TB CMO08IG25TB 3@220 4 -
2 5 60 0477 0.160 0.21 1600
50 0.579 0.172 0.15 1600
CMO8IA25TC CMO08IG25TC 3@380 4 =
60 0.477 0.143 0.13 1550
50 0.222 0.294 0.83 1350
CMO9IA40SA CMO09IG40SA 1@110 4 10(250V)
4 0 60 0.213 0.245 0.70 1650
50 0.213 0.333 0.46 1350
CMO09I1A40SB CMO09IG40SB 1@220 4 2.5(450V)
60 0.211 0.279 0.37 1650
50 1.020 0.311 0.31 1400
CMO09IA40TB CMO09I1G40TB 3@220 4 -
40 60 0.775 0.275 0.26 1650
50 0.798 0.294 0.15 1350
CMO09IA40TC CMO09IG40TC 3@380 4 -
60 0.605 0.294 0.13 1600
50 0.382 0477 1.58 1350
CMO9IA60SAF CMO9IG60SAF 1@110 4 16(250V)
6 0 60 0.373 0.392 1.10 1650
50 0.329 0.429 0.58 1350
CMO9IA60SBF CMO9IG60SBF 1@220 4 4(450V)
60 0.304 0.422 0.58 1600
50 1.706 0.481 0.60 1350
CMO9IA60TBF CMO9IG60TBF 3@220 4 =
6 0 60 1.363 0.392 0.45 1600
50 1.275 0.476 0.25 1325
CMO9IA60TCF CMO9IG60TCF 3@380 4 -
60 0.955 0.380 0.21 1600
50 0.588 0.623 1.58 1375
CMO9IA90SAF CMO9IG90SAF 1@110 4 20(250V)
9 O 60 0.510 0.518 143 1650
50 0.588 0.608 0.74 1350
CMO9IA90SBF CMO09IG90SBF 1@220 4 6(450V)
60 0.588 0.533 0.85 1650
50 1.706 0.637 0.70 1350
CMO9IA90TBF CMO09IG90TBF 3@220 4 -
90 60 1.687 0.520 0.57 1650
50 1.706 0.608 0.35 1350
CMO9IA90TCF CMO9IG90TCF 3380 4 -
60 1471 0.520 0.30 1600

W przypadku jakicholwiek zmian katalogowych, zawsze nalezy odnosic sie do informacji zawartych na tabliczce znamionowej silnika.
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List of reversible motor models/

Spis modeli silnikéw dwukierunkowych

Okragty watek Przektadnia

CMO6RA0D6SA

CMO6RA06SB

CMO7RA15SA

CMO7RA15SB

CMO8RA25SA

CMO8RA25SB

CMO9RA40SA

CMO9RA40SB

CMO9RAG0SAF

CMO9RA60SBF

CMO9RA90SAF

CMO9RA90SBF

W przypadku jakicholwiek zmian katalogowych, zawsze nalezy odnosi¢ sie do informacji zawartych na tabliczce znamionowej silnika.

CMO6RGO6SA

CMO6RGO6SB

CMO7RG15SA

CMO8RGO6SA

CMO8RG25SA

CMO8RG25SB

CMO9RG40SA

CMO9RG40SB

CMO9RG60SAF

CMO9RG60SBF

CMO9RG90SAF

CMO9RG90SBF

Moc

wyjsciowa
(W)

15

25

40

60

90

Napiecie
(V)

1g110

1220

1g110

1220

15110

1220

1110

15220

1110

105220

1110

15220

Bieguny
()

Czestotliwos¢
(Hz)
50
60
50
60
50
60
50
60
50
60
50
60
50
60
50
60
50
60
50
60
50
60
50
60

Moment
rozruchowy
(Nm)

0.054
0.053
0.054
0.053
0.109
0.108
0.112
0.113
0.147
0.147
0.201
0.205
0.249
0.268
0.285
0.275
0.382
0.378
0.482
0.477
0.623
0.579
0.608
0.588

Moment
nominalny
(Nm)

0.050
0.041
0.045
0.039
0.121
0.098
0.125
0.101
0.187
0.152
0.186
0.151
0.318
0.251
0.305
0.244
0.468
0.363
0.452
0.364

0.647
0.514
0.671
0.559

Prad
(A)
0.26
0.24
0.14
0.13
0.40
0.43
0.20
0.24
0.52
0.59
0.24
0.26
0.82
1.00
0.39
0.46
1.45
1.35
0.70
0.65
2.05
1.90
1.05
1.00

Obroty
(r/min)

1250
1550
1250
1550
1250
1550
1250
1550
1250
1550
1250
1550
1250
1550
1250
1550
1250
1550
1250
1550
1250
1550
1290
1550

Pojemnosé

kondensatora

(uf)

3(250V)

0.8(450V)

6(250V)

1.5(450V)

8(250V)

2(450V)

12(250V)

3.5(450V)

20(250V)

4(450V)

30(250V)

7.5(450V)
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Outline drawing of induction/reversible models / Rysunki pogladowe silnikéw
indukcyjnych/dwukierunkowych

CMO06o

20

®84h7

75

~
N

99

(90.5)

CMO07o

Waga: 0.9 kg; () - silniki do potqczenia z przektadniq

23

Db4h7

80

112(96)

CMO08o

Waga: 1.3 kg; () - silniki do potgczenia z przektadniq

23

®7/3n7

85

080

117(103)

CMO08o

Waga: 1.5 kg; () - silniki do potgczenia z przektadniq

7

® 10h

® 83h7
9

2
105 37(20.3)

142 (125.3)

Waga: 2.3 kg; () - silniki do potgczenia z przektadniq

CMO060/CG060S8

20

®8 h7

I

J

39.7 (45.7)

32

717

777)

146.7 (152.7)

CM07o0/CG07o510

Waga: 1.2 kg (1.3 kg); () - przetozenia 1/90~1/300

80

w
i)

J

415 (47.5)

73.5(79.5)

1535 (159.5)

CMO08o/CG08uS10

Waga: 1.8 kg (1.9 kg); () - przetozenia 1/90~1/240

7l 4451)

32

76(83)

161(168)

CM08o/CG08oS10

29

]

O 36,

J

/| 56,6(65.6)

35

105

91.6(100.6)

196,6(205,6)

Unit/jednostka: mm

10
—
—

\><@

Waga: 3.5 kg (3.7 kg); () - przetozenia 1/90~1/240
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CM090400

> 8

105 37(20.3
142(125.3)

Waga: 2.3 kg; () - si

CMO09o60oF

(I
30 o
L— B
L R s ¢
E

b
e
126 37003)
163(1463]

Waga: 2.5 kg; ()

CMO09o60oF

]
30 N
i 7,7,7,7,77:7 _q
<

—
L2
126 37003)
63(146

Waga: 2.5 kg; () - si

CMO09o90oF

I
30
H—
_ s
9
[—
442
141 3/003)
178(161.3)

Waga: 3.1 kg; ()

® 10h7

Iniki do potqczenia z przektadniq

407

- silniki do potgczenia z przektadniq

oY >

Iniki do potqczenia z przektadniq

CM090400/CGU090S15

CM09o0600F/CG09aS15

35
29
25
| I
| ——
] 3
4|
/A_Z* AL
105 566 654)|| 4
196.6(205,6)

2%
JE 3
=
— <
—
AT
A 56.6(65.5) 35
126 91.6 (1006)
2176 26,6,

L [T F
A7 1| Tii=
] [

126 56.6(65.5) Y

CM090900F/CG090S15

silniki do potgczenia z przektadniq

| -
S [T
N A H =2
b
- [
S
7 56.6(65.5 35
20 141 91.6(1006)
30.6(241

60
L0gs
[o o
N .
S
R @ T
‘\ ©
]
e '&
590
110
130

Waga: 3.4 kg (3.6 kg); ()

- przetozenia 1/90~1/240

Y
090

Waga: 3.7 kg (3.9 kg); () - przetozenia 1/90~1/240

Waga: 3.6 kg (3.8 kg); () - przetozenia 1/90~1/240

Waga: 4.3 kg (4.5 kg); () - przetoZenia 1/90~1/240
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CMO090900F

141 37203)

178(161.3)

Waga: 3,1 kg; () -

CcMO08aT

I 23
~
5
19
k=
Y2
85 32(18)
117(103)
Waga: 1.6 kg;
CMO09040oT
77
! 30
3
7|
105 37(20.3)
142(125,3)
Waga: 2.4 kg; () - s
CM09040o0T
77
™~
' 30 S
I~ ©
=
- 3| o
9
U2
105 37(20,3)
142(125.3)

Waga: 2.4 kg; ()

silniki do potgczenia z przektadniq

w
&

080

() - silniki do potgczenia z przektadniq

20
~
=
2
\
oC S
s
.
obo

ilniki do potqczenia z przektadniq

w
a

[=R9)

silniki do potqczenia z przektadniq

CM090900F/CGU090S15

Sl

$34

232.6 (241.6)

CMO08oT/CG08aS10

60
=

%

o |\

[

5 56.6(6:

196.6(205.6)

77 55
~
27 o
25
| - N
™
I o M
oY
3 Y .
7l aa51) 32 280
85 76(83)
161(168)
Waga: 2,2 kg (2.4 kg); () - przetozenia 1/90~1/300
CM09040o0T/CGU9nS12
77 55
29 3
25
[
‘ \ 3
=
ué“
: 5%
71 56,6 (65.6) 35
105 91.6 (125.3)

Waga: 3.6 kg (3.8 kg); () - przetozenia 1/90~1/240

[

NN

o | o

T
)
©& '
A 40
590
130

Waga: 3.5 kg (3.7 kg); ()

przetozenia 1/90~1/240
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TECHNOLOGY

21



CMO9o600FT

CMO090600FT/CG090S15

D36

|
‘
034

55 77
| | |
[ | |
| : [
0 9 i
,777ii,,i4‘% e — O S I A A,
S [
L 126 ]
126 37003)
163(146.3) 2176(226.6
Waga: 2.6 kg; () - silniki do potqczenia z przektadniq
CMO09060cFT CMO09o60oFT/CGU090S15
"7 55 77
| |
[ ‘ ‘
- | I (-
30 9 i
B | | :zz{ B T I |
- - ﬁ\
|
12
L
12 126 56.6(65.5),
— N 2176(226.6)
63(146.3)

Waga: 2.6 kg; () - silniki do potqczenia z przektadniq

CM09o90cFT

77
|
[E |
P [
=
— S
=]
= o
N I Y B | ey A - _
=
-
212
141 370203
178(161.3)

Waga: 3.2 kg; () - silniki do potqczenia z przektadniq

CMO09090cFT

=
5
30 <
= I
o —
R IS s
=

14 3700.3)

178(161.3)

Waga: 3.2 kg; () - silniki do potqczenia z przektadniq

CMO09o0900FT/CG090S15

232.6(241.6)

CM09090o0FT/CGU090S15

T =
|
— —

8

EARE .

56.6(65.5)

2826(241.6)

Waga: 3.8 kg (4.0 kg); () - przetozenia 1/90~1/240

Waga: 3.7 kg (3.9 kg); () - przetozenia 1/90~1/240

5

Qs

Waga: 4.3 kg (4.5 kg); () - przetozenia 1/90~1/240
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D73

-

CM09o0400T1

oL

CMO09o60oFT1

Waga: 1.7 kg; () - silniki do potqczenia z przektadniq

CM08oT1/CG08aS10

44517 30

76(83)

CMO090400T1/CG090S12

Waga: 2.3 kg (2.5kg); () - przetozenia 1/90~1/300

Waga: 2.5 kg; () - silniki do potqgczenia z przektadniq

CMO09o0600FT1/CG090S15

4-D7

83
11
i D12h7
|

b

Waga: 2.7 kg; () - silniki do potqczenia z przektadniq

Waga: 3.7 kg (3.9 kg); () - przetozenia 1/90~1/240

Waga: 3.6 kg (3.8 kg); () - przetozenia 1/90~1/240

56,6 (65.6) 35

91.6(1006)

Waga: 3.9 kg (4.1 kg); () - przetozenia 1/90~1/240



CM09060oFT1 CMO090900FT1/CGU090S15

62 129 4
Q'—‘Q N ——————— o —
25
407 Ly*
— =
30 ¢
B R, | - I it
& 4 ‘
! |
“;\3,\7* > /9/ L—l«
I & \ ENi
L/) 126 56606561 ]| 4
2 090 2176 226.6)
126 F203)
163(1463)
Waga: 2.7 kg; () - silniki do potqczenia z przektadniq Waga: 3.8 kg (4.0 kg); () - przetozenia 1/90~1/240

CM09090cFT1 CMO090900FT1/CG090S15

62 ) 129
&—‘A A ——— | 62
o
0 29
25 ‘ B
207 Loz 3 -
p——rof ks (@
30 == (
. I ) B I )
U = G - -]
\ —
S
ks @
56.6(655) 35 90
141 91.6(1006)
7 2
412 23 6(241.6,
141 37(203)
L 178(1613) i
Waga: 3.3 kg; () - silniki do potqczenia z przektadniq Waga: 4.5 kg (4.7 kg); () - przetozenia 1/90~1/240
CMO09090cFT1 CMO09090o0FT1/CGUO90S15
62 ‘ 129 -
Q'—‘Q A —— | o E—
| 35 2
407 S —
30 Jr N |
e 4 - ‘
|
— B,
(\\’@'\\4 - }D/ L—Z—
3 : \ -
225 14 4 lir
Ao =90 232.60041,6) 130
141 37003)
178(1613)
Waga: 3.3 kg; () - silniki do potqczenia z przektadniq Waga: 4.4 kg (4.6 kg); () - przetozenia 1/90~1/240
CM09B10X CMO08B10X
= =
H—= H—1=
N =
o 4-M5
25 O & o @qrx
8. 45 ke 090 75, 39.5 E 080
58.6 205 47 23
Waga: 0.7 kg Waga: 0.4 kg
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Gear head, model CG/
Przektadnia, model CG

CGO06 o

4-7
LS %
I a— D 5
+ CcC /
¥ 1 S
BD BE
oA
BC
CGO07o, CG08o, CG0%2O
LS
LK
— Y
|
— == S
: W
r 4 .
BD BE OA
BC
Watek wyjsciowy
Moc Przetozenie A cC BC BD BE G z Waga
w) (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) (mm) (mm) Ls S WxYXLK | (kg)
(mm) (mm) (mm)
5~75 71.7 39.7 0.34
06 6 90~300 60 10 777 457 32 28 S} 70 M4 20 8 7 0.39
5~75 73.5 415 0.52
07 15 90240 70 15 79.5 475 32 27 3 82 M5 29 10 7.5 4x4x25 0.58
5~75 76 44.25 0.66
08 25 90~300 80 15 84 51.05 32 33.5 3 94 M5 27 10 7.5 4x4x25 0.81
5~75 91.6 56.6 1.2
40 91.57-240 90 18 100.6 65.6 35 40 4 104 Mé 29 12 9.5 5x5x25 14
5~75 91.6 56.6 1.2
09 60 91.57-240 90 18 100.6 65.6 35 40 4 104 Mé 29 15 12 5x5x25 14
5~75 91.6 56.6 1.2
90 91.57-240 90 18 100.6 65.6 35 40 4 104 Mé 29 15 12 5x5x25 14

@

TECHNOLOGY



Speed variable motor/

Silnik o zmiennej predkosci obrotowej

Dotyczy: Zastosowanie do regulacji predkosci obrotowej w silnikach jednofazowych.
Uwaga: Dla silnikéw trojfazowych regulacja predkosci odbywa sie przy pomocy falownika.

Motor general specifications / Ogoélne parametry silnikow

Impedancja izolacji: pomiar za pomocg DC500V wysokorezystancyjnego miernika umieszczonego pomiedzy
cewka i obudows silnika, odczyt to 100M lub wyzszy.

Odpornosc izolacji na cisnienie: Przytozono 50 Hz lub 60 Hz, 1.5 kV napiecie pomiedzy cewkg i obudowa
silnika na czas jednej minuty - nie odnotowano zadnych nieregularnosci.

Nagrzewanie: Zbadane metoda rezystancyjng - po tym, kiedy silnik wszedt w zakres pracy znamionowej, tem-
peratura pozostaje nizsza niz 80°C.

I1zolacja: B(130°C).

Ochrona: silnik z przewodem przewodzacym ma IP20; silnik z puszka zaciskowa ma IP54.

Temperatura pracy: -10°C - +50 stopni C (kondensator silnika -10°C - +40°C) (bez zamrazania).

Wilgotnosé pracy: 85% lub mniejsza (bez kondensacji).

Wystepujg dwa typy sterownika; SCU (kombinowany) i SCS (oddzielny). Szczegdtowa specyfikacja dostepna na
stronie 38.

26
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List of speed adjustable type motor model/

Spis silnikdw o regulowanej predkosci

obrotowej

Moc

Moment

GEAR HEAD
CGOHB180812

Pojemnos¢

INDUCTiCN MOTOR
MONIGEOSBFY

Dopuszczalnuy moment (Nm)

s Napiecie | Bieguny | Czestotliwos¢ ey Prad Obrcrty Kondensatora
Okragty watek Przektadnia (W) \Z (P) (H2) (Nm) A (i, (uf) 1200rpm m
50 0.041 0.26 90~1400
CMO6IAD06SAV CMO6IGO6SAV 1110 4 2.5(250V) 0.049 0.029
6 60 0.037 0.27 90~1700
50 0.045 0.15 90~1400
CMO6IA06SBV CMO06IG06SBV 1@220 4 0.7(450V) 0.049 0.029
60 0.051 0.14 90~1700
50 0.089 0.41 90~1400
CMO7IA15SAV CMO7IG15SAV 1110 4 5(250V) 0.118 0.039
1 5 60 0.088 0.47 90~1700
50 0.090 0.18 90~1400
CMO7IA15SBV CMO07IG15SBV 13220 4 1.2(450V) 0.118 0.039
60 0.092 0.20 90~1700
50 0.112 0.54 90~1400 0.186
CMO8IA25SAV CMO8IG25SAV 1110 4 6(250V) 0.044
2 5 60 0.120 0.64 90~1700 0.196
50 0.129 0.31 90~1400 0.196
CMO8IA25SBV CMO08IG25SBV 13220 4 1.5(450V) 0.044
60 0.139 0.32 90~1700 0.127
50 0.221 0.72 90~1400
CMO09IA40SAV CMO9IG40SAV 1@110 4 10(250V) 0.245 0.069
40 60 0.226 1.00 90~1700
50 0.199 0.40 90~1400
CMO9I1A40SBV CMO091G40SBV 17220 4 2.5(450V) 0.245 0.069
60 0.207 0.48 90~1700
50 0.336 1.70 90~1400
CMO9IA60SACV  CMO9IG60SADV 1110 4 16(250V) 0.196 0.196
60 60 0.350 1.73 90~1700
50 0.362 0.80 90~1400
CMO09IA60SBoV  CMO09IG60SBoV 1@220 4 4(450V) 0.196 0.196
60 0.358 0.85 90~1700
50 0.564 2.00 90~1400 0.196
CMO09IA90SACV  CMO9IG90SADV 1@110 4 20(250V) 0.735
90 60 0.572 2.50 90~1700 0.245
50 0.579 0.90 90~1400
CMO9IA90SBoV  CM09IG90SBoV 1@220 4 6(450V) 0.735 0.255
60 0.592 1.06 90~1700
W przypadku jakicholwiek zmian katalogowych, zawsze nalezy odnosic sie do informacji zawartych na tabliczce znamionowej silnika.
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CM06aV

D54 h7.

D40

Waga: 1 kg; () - silniki do potqczenia z przektadniq

D6 h7

122 75 24(155)
111201027
CM06oV
23

N
=
o - - =1
B

oY 2

[12.2} 80 32(16)

o /0

124.2(9¢)

CcMO08aV

Waga: 1.4 kg; () - silniki do potqczenia z przektadniq

D 8h7

of
N T
Mo

@b

Waga: 1.6 kg; () - silniki do potqczenia z przektadniq

D10 h7

g 23
.
0
¥ _ - —
bl il
10,5} 85 32(18)
127,5(113.5)
CM090400V
N |
b =
g _ _ _ | o
. &
< o
Mo
105 37(203)
103) 152.5(135.8)

Waga: 2.4 kg; () - silniki do potqczenia z przektadniq

CMO06o0V/CG060S8

CMO070V/CG07o0S10

® 40

Waga: 1.3 kg (1.4 kg); () - przetozenia 1/90~1/300

41,5(47.5 32

DO 464

Waga: 1.9 kg (2.0 kg); () - przetozenia 1/90~1/240

CMO080V/CG080S10
| p— ———
e =
T

CM09040a0V/CG090S12

Waga: 2.2 kg (2.4 kg); () - przetozenia 1/90~1/300

Waga: 3.6 kg (3.8 kg); () - przetozenia 1/90~1/240
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CMO090400V

® 464
,
[
i
}

Q 30

D10h7

CM090400V/CGU090S15

=90

110

105 37(203)
10 152,5(1358) =
Waga: 2.4 kg; () - silniki do potqgczenia z przektadniq Waga: 3.5 kg (3.7 kg); () - przetozenia 1/90~1/240
CMO09060oFV CMO09o600FV/CG090S15
] 4-07 ] 2
30, v .
R N N = - t
&
O
7 -
2 g
138 37(20.3) 090 I LY
138 %0
175(1583) 2296 (2386
Waga: 2.6 kg; () - silniki do potqczenia z przektadniq Waga: 3.8 kg (4.0 kg); () - przetozenia 1/90~1/240
CMO09060oFV CMO09o60o0FV/CGU090S15
40
35
] 29 7} ©
] L 25 ] @
30, —1 e _/ f)
M — == ¢ S O U =72 o
I i i A lelinks g s Eitits Rt ettt (& Sty ) I b
I\
25
£l 7 L
138 37003 138 T s6s654) =
175(1583) 229.6(238.6)
Waga: 2.6 kg; () - silniki do potqczenia z przektadniq Waga: 3.7 kg (3.9 kg); () - przetozenia 1/90~1/240
CMO09090oFV CM090900FV/CG090S15
29

153

37(20.3) 090

190 (173.3)

Waga: 3.2 kg; () - silniki do potqczenia z przektadniq

7] 56.6(65.6) 35
153 91.6(100.6)
244.6(253.6)

Waga: 4.4 kg (4.6 kg); () - przetozenia 1/90~1/240
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CMO09o90aFV

CM09090a0FV/CGU09aS15

l Tt
3 m
== 4
71 - f A
153 37(203) 20 — 24460534 S
190(173.3)
Waga: 3.2 kg; () - silniki do potqczenia z przektadniq Waga: 4.3 kg (4.5 kg); () - przetozenia 1/90~1/240
CMO09o060cCFV CMO09060oCFV/CG090S15
i 29
] 25
S
30 o ==t
G4 —— |- ———==39 har - [ ISR R IR B DR _
<
9 e - (50 3 1 7] 566 (65.6) 35
150 37(20,3) 150 91.6 (1006 090
187(170.3)
Waga: 2.8 kg; () - silniki do potaczenia z przektadniq Waga: 4 kg (4.2 kg); () - przetozenia 1/90~1/240
CM09060oCFV CMO09o600CFV/CGU090S15
: 35
] 4-07 29
. [ 25
30 N 4l Q 3
- g i _ =
e s 08 b [ O O D § N
=
RS
7 d
il 0
150 37(20.3) 090 150 4 110
130
187(170.3)
Waga: 2.8 kg; () - silniki do potqczenia z przektadniq Waga: 3.9 kg (4.1 kg); () - przetozenia 1/90~1/240
CM09090oCFV CMO090900CFV/CG09oS15
29
| ] 25
— 4 e
165 - - 37(203) 090 165 4
202(185.3) 56.6(265

Waga: 3.5 kg; () - silniki do potaczenia z przektadniq

Waga: 4.7 kg (4.9 kg); () - przetozenia 1/90~1/240
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CM090900CFV

D83h7

Waga: 3.5 kg; () - silniki do potqaczenia z przektadniq

D73 h7

172,5(158.5)

CM090400BV

Waga: 2.1 kg; () - silniki do potgczenia z przektadniq

CM09040o0BV

© 464
|
~ | |

Waga: 3.1 kg; () - silniki do potqczenia z przektadniq

200,5(173.3)

Waga: 3.1 kg; () - silniki do potqczenia z przektadniq

CM090900CFV/CGUO090S15

L 22‘,1
;
L
CMO08oBV/CG080S10
] S —
jJ: =
7
CM090400BV/CGO090S12
e

D464
—
\

Waga: 2.7 kg (2.9 kg); () - przetozenia 1/90~1/240

105

255.1(264.1)

CM090400BV/CGU090S15

D464
I

|~
‘F

|

|

T

2 N
E
I
\
x®“
0.9

Waga: 4.3 kg (4.5 kg); () - przetozenia 1/90~1/240

Waga: 4.2 kg (4.4 kg); () - przetozenia 1/90~1/240
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CMO09060oFBV CM090600FBV/CGUO090S15

Waga: 3.2 kg; () - silniki do potqgczenia z przektadniq

Waga: 4.4 kg (4.6 kg); () - przetozenia 1/90~1/300

CMO09060oFBV CMO09o600FBV/CGUO90S15
|
- i
|
4
7 ? 4
Waga: 3.2 kg; () - silniki do potqczenia z przektadniq Waga: 4.3 kg (4.5 kg); () - przetozenia 1/90~1/300

CM09090oFBV CMO09090oFBV/CGUO90S15

| |
] I

Waga: 3.9 kg; () - silniki do potqczenia z przektadniq

Waga: 5.1 kg (5.3 kg); () - przetozenia 1/90~1/300

CM090900FBV CM090900FBV/CGU090S15
|
] 1%
w do = SNSRI A 1 O | s
q - |
4
g I

Waga: 3.9 kg; () - silniki do potqczenia z przektadniq

Waga: 5.0 kg (5.2 kg); () - przetozenia 1/90~1/300
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Electromagnetic brake motor/

GEAR HEAD

CGo8Bs0S10

Silnik z hamulcem elektromagnetycznym

Dotyczy silnikéw jednofazowych lub tréjfazowych z hamulcem awaryjnym.
Kiedy zaktécony zostanie doptyw mocy, silnik natychmiast zatrzymuje sie i utrzymuje obciazenie.

Motor general specifications / Ogolne parametry silnikow

Impedancja izolacji: pomiar za pomoca DC500V wysokorezystancyjnego miernika umieszczonego pomiedzy
cewka i obudowag silnika, odczyt to 100M lub wyzszy.

Odpornosc izolacji na ci$nienie: Przytozono 50 Hz lub 60 Hz, 1.5 kV napiecie pomiedzy cewka i obudowa
silnika na czas jednej minuty - nie odnotowano Zadnych nieregularnosci.

Nagrzewanie: Zbadane metoda rezystancyjng - po tym, kiedy silnik wszedt w zakres pracy znamionowej, tem-
peratura pozostaje nizsza niz 80 stopni C.

I1zolacja: B(130 stopni C).

Ochrona: silnik z przewodem przewodzacym ma IP20; silnik z puszka zaciskowa ma IP54.

Temperatura pracy: -10 stopni C - +50 stopni C (kondensator silnika -10 stopni C - +40 stopni C) (bez zamraza-
nia).

Wilgotnos¢ pracy: 85% lub mniejsza (bez kondensacji).

Single-phase motor / Silnik jednofazowy Three-phase motor / Silnik tréjfazowy

<D D

CCcwW cw ccw Ccw
Ro Co Ro Co
——w

() Wy S5t
zasilanie | SW2 W ® czarny R o 2oy
CcwW ‘ silnik s (%] czarny silnik
i P biaty d
VVVIT ~ A
Ro Co czerwony (W) i biaty
[ wwif el T RofCo
biaty (26tty) hamulec biaty (z61ty) hamulec
SW1 ON biaty @ofty] elektromagnetyczny Swi elektromagnetyczny
Ro Co kondensator biaty (6tty)
Ro Co
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List of electromagnetic brake motor model/

Spis silnikéw z hamulcem

GEAR HEAD
CGo8BE0S10

elektromagnetycznym

[ Mode [ mec

Moment Moment Pojemnos¢

o Napiecie Bieguny Czestotliwosc¢ 3 Obroty
wyjsciowa rozruchowy nominalny " kondensatora
Okragty watek Przektadnia W) (\%) (P) (Hz) (Nm) (Nm) (r/min) )
50 0.043 0.049 0.25 1300
CMO6IAO06SA CMO6IGO6SA 1@110 4 2.5(250V)
6 60 0.044 0.037 0.22 1630
50 0.039 0.044 0.14 1300
CMO06IA06SB CMO06IG06SB 1@220 4 0.7(450V)
60 0.052 0.037 0.12 1360
50 0.079 0.120 0.38 1300
CMO7IA15SA CMO7IG15SA 1110 4 5(250V)
1 5 60 0.098 0.096 0.34 1600
50 0.086 0.120 0.20 1200
CMO07IA15SB CMO07IG15SB 1@220 4 1.2(450V)
60 0.084 0.095 0.18 1600
50 0.127 0.183 0.43 1300
CMO8IA25SA CMO8IG25SA 1@110 4 6(250V)
25 60 0.118 0.145 0.45 1600
50 0.142 0.178 0.21 1330
CMO8IA25SB CMO08IG25SB 1@220 4 1.5(450V)
60 0.154 0.147 0.20 1640
50 0.583 0.202 0.23 1300
CMOB8IA25TB CMO08IG25TB 3@220 4 -
25 60 0.477 0.160 0.21 1600
50 0.579 0.172 0.15 1600
CMO8IA25TC CMO08IG25TC 3@380 4 -
60 0.477 0.143 0.13 1550
50 0.222 0.294 0.83 1350
CMO9IA40SA CMO09IG40SA 1@110 4 10(250V)
4 O 60 0.213 0.245 0.70 1650
50 0.213 0.333 0.46 1350
CMO09IA40SB CMO091G40SB 1220 4 2.5(450V)
60 0.211 0.279 0.37 1650
50 1.020 0.311 0.31 1400
CMO09IA40TB CMO09IG40TB 3@220 4 -
40 60 0.775 0.275 0.26 1650
50 0.798 0.294 0.15 1350
CMO9IA40TC CMO09IG40TC 3380 4 -
60 0.605 0.294 0.13 1600
50 0.382 0.477 1.58 1350
CMO9IA60SAF CMO9IG60SAF 1@110 4 16(250V)
6 O 60 0.373 0.392 1.10 1650
50 0.329 0.429 0.58 1350
CMO9IA60SBF CMO09IG60SBF 1@220 4 4(450V)
60 0.304 0.422 0.58 1600
50 1.706 0.481 0.60 1350
CMO9IA60TBF CMO9IG60TBF 3@220 4 -
6 O 60 1.363 0.392 0.45 1600
50 1.275 0476 0.25 1325
CMO9IA60TCF CMO9IG60TCF 3@380 4 -
60 0.955 0.380 0.21 1600
50 0.588 0.623 1.58 1375
CMO9IA90SAF CMO9IG90SAF 1110 4 20(250V)
9 O 60 0.510 0.518 143 1650
50 0.588 0.608 0.74 1350
CMO9IA90SBF CMO9IG90SBF 1@220 4 6(450V)
60 0.588 0.533 0.85 1650
50 1.706 0.637 0.70 1350
CMO9IA90TBF CMO9IG90TBF 3@220 4 -
90 60 1.687 0.520 0.57 1650
50 1.706 0.608 0.35 1350
CMO9IA90TCF CMO9IG90TCF 3@380 4 =
60 1471 0.520 0.30 1600

W przypadku jakicholwiek zmian katalogowych, zawsze nalezy odnosi¢ sie do informacji zawartych na tabliczce znamionowej silnika.
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CMO08oB

W
-

130

|
]
D73h
O 8 h7

162(148)

CM09040oB

37(20.3)

_ N |
30 =
~ S
— | o [
9 A
LD

19

0(173.3)

CM09o040o0B

Waga: 3 kg; () - silniki do potqczenia z przektadniq

R
<

] :
30 9
©
L === o r
i=]
S
oCs
2
37(2C
190(173.3)

CMO09o60oFB

Waga: 3 kg; () - silniki do potqczenia z przektadniq

Waga: 3.1 kg; () - silniki do potgczenia z przektadniq

CM08oB/CG08oS10

—fe—

130 76(83)

Waga: 2.6 kg (2.8 kg); () - przetozenia 1/90~1/300

CM090400B/CG090S12

29
25 = -
N f 3
I
0= | - 3 >\
RN N | S P U A o £ L'
A0 )
\
o)
S 025
7| sesess 35 o
15 91,6(100,6)
244,6( )

Waga: 4.2 kg (4.4 kg); () - przetozenia 1/90~1/240

CM090400B/CGU090S15

130

Waga: 4.1 kg (4.3 kg); () - przetozenia 1/90~1/240

CMO090600FB/CG090S15

Waga: 4.3 kg (4.5 kg); () - przetozenia 1/90~1/240
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CM09060cFB

@ Aiiiia*iiiiiiigii

CMO09060o0FB/CGU0O90S15
—

=i

g g 1T

Waga: 3.1 kg; () - silniki do potqczenia z przektadniq

CM09090oFB

@ Aiiiia*iiiiiii;’

Waga: 4.2 kg (4.4 kg); () - przetozenia 1/90~1/240

CM09090o0FB/CG090S15

N

7 g j

Waga: 3.8 kg; () - silniki do potaczenia z przektadniq

CM09o90cFB

@ Aiiiia*iiiiiii;"’

Waga: 5.0 kg (5.2 kg); () - przetozenia 1/90~1/240

CM09090o0FB/CGUO90S15
1 L‘H

|

7 T I

Waga: 3.8 kg; () - silniki do potaczenia z przektadniq

CG09B10X

Waga: 0.7 kg; () - silniki do potqczenia z przektadniq

Waga: 4.9 kg (5.1 kg); () - przetozenia 1/90~1/240

CG08B10X

Waga: 0.4 kg

1



SPEED CO)
ONTROL UniT

Speed controller

Regulator predkosci dla silnikow 1-fazowych

Combinated style speed controller / Regulator predkosci SCU

Model Voltage Power identification
Napiecie Moc silnika
scu
6W: 6 W
SA: 1g100V/120V 15W: 15 W SCS _ S B
SB: 1¢200V/240V 25W:25 W
40W: 40 W
60W: 60 W AC200V/220V.
90W: 90 W

LI MING MOTOR |

S T

Separated style speed controller / Regulator predkosci SCS

Model Voltage Other accessories

Napiecie Inne akcesoria
sCs "o moLun

EB: Electronic brake

SA: 1100V/120V (11PIN) / hamulec
SB: 1200V/240V elektroniczny

V: VR Buit-in type / typ

wbudowany

| BN | e



SCU assembly type controller / Regulator predkosci SCU

Montaz

Potacz silnik i regulator, nastepnie podtacz zasilanie AC do dwoch koncow zasilajacych kontrolera
(sprawdz poprawnosc zrodta zasilania). Kiedy przetacznik znajduje sie w pozycji STAND-BY, lampka
LED swieci sie na czerwono. Silnik jest wtedy zatrzymany. Kiedy przetacznik znajduje sie w pozycji
RUN, LED swieci sie na zielono. Silnik wtedy pracuje. Poprzez obracanie pokretta nastepuje regulacja
predkosci silnika.

Drawing of the speed controller / Rysunek regulatora predkosci

I

Installation and processing diagram of speed controller / Montaz panelu regulatora

PANEL
<.
VN PANEL

Ofggq,j /
& /2M4 Screw|

80

60

74 ﬁ“"‘ DY € aney -




SCS separated style controller / Regulator predkosci SCS

Montaz

Regulator typu SCS jest zwykle uzywany w panelach sterujacych. Regulator ma zaznaczony schemat
potaczen. Po zakonczeniu podtaczania bazy silnika i bazy regulatora, umies¢ gtéwny zestaw sterowni-
ka do bazy. Kiedy wszystko jest gotowe, wtacz sterownik - poprzez przekrecanie pokretta nastepuje

regulacja predkosci obrotowej silnika.

Uwaga: W zaleznosci od dziatania, sterownik wystepuje w wersjach z 8 i 11 pinami. Montaz obu

typow pokazany jest ponizej.

11 pins Exterior view of 8-pin separated style controller / Budowa zewnetrzna
regulatora SCS

11 pins

4 —F-—-8 b e E
N
30
- ;
8 pins
- 4
" | " [m]
mreet— | BT ey S
E R h D - - - -
p |5§.o° ] 1 & ] TR =
WAl M O a
an ‘E-—V—E d|g r
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SCS-SAEB SCS-SBEB wiring diagram / Schemat potaczen SCS-SAEB i SCS-SBEB

Cw/CCcw

Silrik

)

20KQ 1/4w

One way rotation with electronic brake/
Obroty w jednym kierunku, silnik
z hamulcem elektronicznym

CWY/CCW rotation with electromagnetic

brake / Obroty CW/CCW, silnik z hamulcem

elektromagnetycznym

SW1

Hamule

10 <\ o
bezpiecznik Zasilanie AC
2 O\ |
Bty

Silnik

L

R Stop 3 Wysoka predkoéc
8
2 VR
. 20KQ 1/4w
Run i
9

Niebieski

Zotty

Czamy

Biaty

Czerwony

a“ /bpu»-

Silnik

~ Q Hamulec Niebiesk
A Stop 3 Wysoka predkos¢
2 VR
20KQ 1/4w
Run f
9
Swz Niska predkoé

11

CW/CCW with electronic brake/ Obroty

CW/CCW, silnik z hamulcem elektronicznym

4

Silnik

AA L cc —

MAAAAL Czerwony
/ SW6 ;/‘5 Run
4 —o/
B Q Hamulec

Stop 3 Wysoka predkos¢
8
2 VR
20KQ 1/4w
Run
o
oW Niska predkoé¢

1
11
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SCS-SA SCS-SB exterior wiring diagram / Schemat potczen zewnetrznych
SCS-SA i SCS-SB

CWY/CCW rotation with electromagnetic CW/CCW rotation / Obroty CW/CCW
brake / Obroty CW/CCW, silnik z hamulcem
elektromagnetycznym

Q@ ©

©00

Niska predkor

(©Xe)

Drawing of variable resistor / Rysunek Wiring specification / Specyfikacja
rezystora nastawnego okablowania

Regulator predkosci

a2 | GreNE | :{?7 /// ﬁ”" 23 ¢
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Liming Reducers
Przektadnie marki LiMing

Planetary Reducers / Przeglgd przektadni planetarnych

D i

e Seria SB e Seria SBL e Seria SE e Seria SEL

A &

e Seria SD e Seria SD2 e Seria SDL e Seria SDL2

e Seria PB e Seria PB-A2 e Seria PBL e Seria PBL-A2

k-

e Seria FA e Seria SN

e Seria FB e Seria FE
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Small Gear Reducer
Mate motoreduktory
walcowe

(0.1 KW~2.2 kW)

Reducer for Elevator
machine
Motoreduktory

dla wind

Low Backlash Worm
Reducer

Przektadnie $limakowe
servo (100 W~1.5 kW)

Flange Mounted Worm
Reducer

Przektadnie slimakowe
z kotnierzami
wyjsciowymi

Helical Gear Reducer
Przektadnie walcowe
ptaskie

(2.2 KW~30 kW)

Screw jack
Podnosniki Srubowe

Worm reducer
Przektadnie slimakowe
»japanese style”

(100 W~55 kW)

Aluminum Alloy Worm
Reducer

Przektadnie slimakowe
w obudowach
aluminiowych

(40 W~1.5 kW)

Shaft-mount worm

reducer GearBox Reducer
Przektadnie walcowo- Duze przektadnie
Slimakowe przemystowe

(0.1 kW~0.75 kW) (55 kW~110 kW)

Compact Gear Motor
Mate, kompaktowe
motoreduktory

(6 W~120 W)

Shaft-Mount Reducer
Przektadnie wiszace

Gear-Worm Reducer
Przektadnie
walcowo-slimakowe
(0.4 KW~7.5 kW)

Gear Reducer
Motoreduktory
Przektadnie walcowe
(0.1 KW~75 kW)

Bevel gear reducer
Przektadnie stozkowe
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Pivexin Technology Porducts
Produkty Pivexin Technology

P M 6O
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Sprezyny Automatyka przemystowa
i amortyzatory gazowe

Elementy maszyn ) .
wibracyjnych Podnosniki srubowe Precyzyjne czesci maszyn

Elementy Pneumatyka
przeniesienia napedu

Z
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